	I. KARTA OPISU PRZEDMIOTU

	Kierunek
	Mechatronika

	
	

	Poziom kształcenia
	I-stopnia, inżynierskie

	
	

	Profil kształcenia
	praktyczny

	
	

	Forma prowadzenia studiów
	stacjonarne

	
	

	Przedmiot/kod modułu
	Nowe technologie/NT-MR-NKTwM

	
	

	Rok studiów


	4


	
	

	Semestr 
	7

	Liczba  godzin
	Wykłady: 15   Laboratorium: 15     projekt 15

	Liczba punktów ECTS
	4/prakt.2

	Prowadzący przedmiot
	

	Wymagania wstępne w zakresie wiedzy, umiejętności, kompetencji personalnych i społecznych
	 Ogólna – branżowa – wiedza techniczna.

	Cel(cele) modułu kształcenia
	Celem wykładów jest przegląd nowoczesnych technologii             w branży mechatronicznej, które w wyniku specjalistycznych programów typu foresight zostały uznane za kluczowe z punktu widzenia rozwoju przemysłu i gospodarki na  najbliższe lata. Wiadomości zdobyte w czasie studiów pozwalają absolwentom na własciwe podejscie do projektowania nowoczesnych systemów mechatronicznych. urządzeń i systemów automatyki przemysłowej. Zadaniem Studiów Podyplomowych jest zapoznanie słuchaczy z problematyką:

	
II. EFEKTY KSZTAŁCENIA


	Symbol efektów kształcenia

	Potwierdzenie osiągnięcia efektów kształcenia

	Odniesienie do efektów kształcenia  dla kierunku studiów  

	NT-MR-NKTwM _W01
	Ma podstawową wiedzę w zakresie teorii                  i podstawowych metod sztucznej inteligencji          i systemów decyzyjnych;

	MR_W08

	NT-MR-NKTwM _W02
	Posiada uporządkowaną i podbudowaną wiedzę w zakresie mechatroniki, automatyki                    i robotyki;

	MR _W13

	NT-MR-NKTwM _W03
	Ma podstawową wiedzę na temat działania oraz budowy złożonych, zintegrowanych systemów mechaniczno-elektroniczno- optoinformatycznych;

	MR _W16

	NT_W04
	Ma uporządkowaną wiedzę w zakresie budowy, zastosowania i sterowania układami wykonawczymi automatyki i robotyki oraz mechatroniki;

	MR _W24

	NT-MR-NKTwM _W05
	Zna i rozumie typowe technologie inżynierskie, zasady oraz techniki konstruowania prostych systemów mechatroniki; zna i rozumie zasady doboru układów wykonawczych, jednostek obliczeniowych oraz elementów i urządzeń pomiarowo- kontrolnych;

	MR _W37

	NT-MR-NKTwM _W06
	Orientuje się w bieżącym stanie oraz tendencjach rozwojowych mechatroniki; 

	MR _W38

	NT-MR-NKTwM _W07
	Ma podstawową wiedzę niezbędną do zrozumienia pozatechnicznych uwarunkowań działalności inżynierskiej oraz procesu automatyzacji i robotyzacji i mechatroniki 
w przemyśle i gospodarstwie domowym; zna podstawowe zasady bezpieczeństwa i higieny pracy obowiązujące w przemyśle;
	MR _W41

	NT-MR-NKTwM _U01
	Planuje i przeprowadza symulacje komputerowe, a następnie analizuje oraz interpretuje uzyskane wyniki i formułuje na tej podstawie wnioski projektowe, diagnostyczne lub eksploatacyjne systemów mechatronicznych;

	MR _U12

	NT-MR-NKTwM _U02
	Potrafi zaprojektować i praktycznie wykorzystać proste układy diagnostyczno-decyzyjne dedykowane systemom mechatronicznym;

	MR _U22

	NT-MR-NKTwM _K01
	Ma świadomość ważności i rozumie pozatechniczne w tym społeczne aspekty 
i skutki działalności inżyniera-mechatronika      w zakresie technologii inteligentnych
 	
	MR _K03

	NT-MR-NKTwM _K02
	Potrafi odpowiednio określić priorytety służące realizacji określonego przez siebie lub innych zadania;
	MR _K05








	III. TREŚCI KSZTAŁCENIA

	
Symbol
	
Treści kształcenia

	Odniesienie do efektów kształcenia modułu

	TK_01
	Pojęcie Foresight technologiczny(identyﬁkacja kluczowych technologii w przyszłości, ocena szans i zagrożeń dla technologii, identyﬁkacja działań              w celu rozwoju technologii, budowa scenariuszy rozwoju)
	NT-MR-NKTwM _W05, 
NT-MR-NKTwM _W06
NT-MR-NKTwM _K01, 
NT-MR-NKTwM _K02

	TK_02
	Technologie zapewniające zaawansowaną: automatyzację procesów przemysłowych, automatyzację procesów wytwarzania, automatyzację procesów pozaprzemysłowych, m.in. usługowych,
	NT-MR-NKTwM _W05, 
NT-MR-NKTwM _W06
NT-MR-NKTwM _K01, 
NT-MR-NKTwM _K02, 
NT-MR-NKTwM _W07,
NT-MR-NKTwM _U01,  
NT-MR-NKTwM _U02


	TK_03
	Technologie wykorzystujące systemy inteligentnego sterowania                     i systemy wspomagania podejmowania decyzji (systemy ekspertowe, systemy inteligentnych obliczeń). Nowe inteligentne algorytmy sterowani  i sterowniki. Technologie zapewniające bezpieczeństwo technologiczne                 (w tym bezpieczeństwo funkcjonalne). Technologie wykorzystujące zastosowanie automatyki w domach i obiektach przemysłowych. Technologie związane z wykorzystaniem alternatywnych źródeł energii. Technologie wykorzystywane w ochronie środowiska. Technologie wykorzystujące e-automatyk
	NT-MR-NKTwM _W05, 
NT-MR-NKTwM _W06
NT-MR-NKTwM _K01, 
NT-MR-NKTwM _K02, 
NT-MR-NKTwM _W07,
 

	TK_04
	Technologie dostosowujące roboty do efektywnej obróbki materiałów. Technologie dostosowujące robota do efektywnego i niezawodnego wykonywania obróbki powierzchniowej, operacji łączenia części,                                    w transporcie wewnątrz zakładowym, do obsługi i nadzorowania                   w przemyśle procesowym, w pracach domowych, w edukacji i rozrywce. Technologie wykorzystujące autonomiczne roboty mobilne i ich systemy.
	NT-MR-NKTwM _W05, 
NT-MR-NKTwM _W06
NT-MR-NKTwM _K01, 
NT-MR-NKTwM _K02, 
NT-MR-NKTwM _W07
NT-MR-NKTwM _U01,  
NT-MR-NKTwM _U02,   


	TK_05
	Technologie wykorzystywane do kontroli wyrobów i procesów produkcyjnych w systemach jakości. Technologie stosowane                               w nanotechnologii. Technologie wykorzystywane w monitorowaniu środowiska i zagrożeń naturalnych. 
	NT-MR-NKTwM _W05, 
NT-MR-NKTwM _W06
NT-MR-NKTwM _K01, 
NT-MR-NKTwM _K02,
NT-MR-NKTwM _W07
 

	TK_05
	Rola sztucznej inteligencji w nowoczesnych technologiach mechatronicznych

	NT-MR-NKTwM _W01,
 NT-MR-NKTwM _W05,
NT-MR-NKTwM _W06, 
NT-MR-NKTwM _W07,
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V. SPOSÓB OCENIANIA PRACY STUDENTA

	Symbol efektu uczenia się dla modułu
	Symbol treści uczenia się realizowanych w trakcie zajęć
	Forma realizacji treści uczenia się
	Typ oceniania

	Metody oceny


	NT-MR-NKTwM _W01
	TK_05
	Wykład multimedialny                    z ukierunkowana dyskusją
	podsumowująca
	Ocena  z projektu ,egzamin

	NT-MR-NKTwM _W02
	TK_02,TK_03,TK_04, TK_05
	Wykład multimedialny               z ukierunkowana dyskusją
	podsumowująca
	Ocena zaangażowania studenta  w  dyskusji,  kolokwium pisemne

	NT-MR-NKTwM _W03
	TK_02,TK_03,TK_04, TK_05
	Wykład multimedialny               z ukierunkowana dyskusją
	podsumowująca
	Ocena zaangażowania studenta   w  dyskusji,  kolokwium pisemne

	NT-MR-NKTwM _W04
	TK_02,TK_03,TK_04, TK_05
	Wykład multimedialny                z ukierunkowana dyskusją
	podsumowująca
	Ocena zaangażowania studenta  w  dyskusji,  kolokwium pisemne

	NT-MR-NKTwM _W05
	TK_01TK_02,TK_03,TK_04, TK_06
	Wykład multimedialny                z ukierunkowana dyskusją
	podsumowująca
	Ocena zaangażowania studenta  w  dyskusji,  kolokwium pisemne

	NT-MR-NKTwM _W06
	TK_01TK_02,TK_03,TK_04, TK_05,TK_06
	Wykład multimedialny              z ukierunkowana dyskusją
	podsumowująca
	Ocena zaangażowania studenta   w  dyskusji,  kolokwium pisemne

	NT-MR-NKTwM _W07
	TK_02,TK_03,TK_04, TK_05,TK_06
	Wykład multimedialny             z ukierunkowana dyskusją
	podsumowująca
	Ocena zaangażowania studenta  w  dyskusji,  kolokwium pisemne

	NT-MR-NKTwM _U01
	TK_02, TK_04,
	Wykład multimedialny. Ćwiczenia projektowe
	podsumowująca
	Ocena zaangażowania studenta  w  dyskusji,  kolokwium pisemne. Ocena projektu.

	NT-MR-NKTwM _U02
	TK_02, TK_04,
	Wykład multimedialny Ćwiczenia projektowe
	podsumowująca
	Ocena zaangażowania studenta  w  dyskusji,  kolokwium pisemne. Ocena projektu.

	NT-MR-NKTwM _K01
	TK_01TK_02,TK_03, TK_05,TK_06
	Wykład multimedialny              z ukierunkowana dyskusją
	podsumowująca
	Ocena zaangażowania studenta  w  dyskusji,  kolokwium pisemne

	NT-MR-NKTwM _K02
	TK_01TK_02,TK_03,TK_04, TK_05,TK_06
	Wykład multimedialny              z ukierunkowana dyskusją
	podsumowująca
	Ocena zaangażowania studenta  w  dyskusji,  kolokwium pisemne




		VI. OBCIĄŻENIE PRACĄ STUDENTA

	Forma aktywności
	Średnia liczba godzin na zrealizowanie aktywności
(godz. lekcyjna -  45 min.)

	Godziny zajęć (wg planu studiów) z nauczycielem ( tzw. kontaktowe) 
	Godz.
	ECTS

	1. Wykład
	30
	2

	2. Laboratorium
	15
	1

	3. Projekt
	15
	1

	Praca własna studenta
( np. przygotowanie do zajęć, czytanie wskazanej literatury, przygotowanie do egzaminu, inne) 
	Godz. 25%  x 1 ECTS (25 h)  = 6,25 x 4 = 25

	1. Wykład
	30

	2. Laboratorium
	15

	3. Projekt
	15

	Łączny nakład pracy studenta
	85

	Sumaryczna liczba punktów ECTS 
z  przedmiotu (liczba punktów, którą student uzyskuje na zajęciach wymagających bezpośredniego udziału nauczyciela oraz w ramach zajęć o charakterze praktycznym – laboratoryjne, projektowe, itp.)
	


                                     4ECTS

	[bookmark: _GoBack]Nakład pracy studenta związany z zajęciami o charakterze praktycznym
	                                     2ECTS

	Nakład pracy związany z zajęciami wymagającymi bezpośredniego udziału nauczycieli akademickich
	
                                    4ECTS

	VII. Zasady wyliczania nakładu pracy studenta

	Studia stacjonarne
75%  x 1 ECTS = godziny wymagające bezpośredniego udziału nauczyciela
25%  x 1 ECTS = godziny poświęcone przez studenta na pracę własną
Studia niestacjonarne
50%  x 1 ECTS = godziny wymagające bezpośredniego udziału nauczyciela
50%  x 1 ECTS = godziny poświęcone przez studenta na pracę własną
Praktyka zawodowa 
100%  x 1 ECTS = godziny wymagające bezpośredniego udziału nauczyciela
Zajęcia praktyczne na kierunku pielęgniarstwo 
100%  x 1 ECTS = godziny wymagające bezpośredniego udziału nauczyciela





	VIII. KRYTERIA OCENY

	5
	znakomita wiedza, umiejętności, kompetencje

	4,5
	bardzo dobra wiedza, umiejętności, kompetencje

	4
	dobra wiedza, umiejętności, kompetencje

	3,5
	zadawalająca wiedza, umiejętności, kompetencje, ale ze znacznymi niedociągnięciami

	3
	zadawalająca wiedza, umiejętności, kompetencje, z licznymi błędami

	2
	niezadawalająca wiedza, umiejętności, kompetencje



Zatwierdzenie sylabusa:	

Opracował:  
 Sprawdził  pod względem formalnym (koordynator modułu): 
 Zatwierdził (Dyrektor Instytutu): 


